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摘　 要：集成式磁场调制电机是一种由磁性齿轮与高速永磁电机高度集成的单气隙磁场调制原理电

机，具有结构紧凑、转矩密度高、可靠性高等优点，在航天领域具有潜在应用前景。 然而，该类电机利

用幅值小、次数多的调制谐波进行能量转换，因此存在谐波损耗大、功率因数低的问题。 针对以上问

题，对集成式磁场调制电机涡流损耗抑制与功率因数提升方法展开研究。 对电机调制谐波磁场组成

进行分析，确定永磁调制谐波与定子电枢调制谐波对电磁转矩的贡献。 对电机损耗产生机理进行研

究，确定永磁体涡流损耗为主要损耗，研究永磁体分块对其影响规律；为优化气隙磁导波形，提出 ２ 种

改进的调制转子构型。 推导不同控制方式下电机功率因数表达式，从电机控制策略和本体设计两方

面出发，探讨功率因数提升方法。 研制样机，搭建实验平台并进行实验测试，验证理论分析的正确性

与可行性。 结果表明：永磁体周向分块方案可使永磁体涡流损耗降低 ７５％以上；表面正弦的调制转子

构型可使永磁体涡流损耗减小为改进前的 ７３％；通过调节电机输入相角，可在不牺牲转矩的前提下，
使功率因数提升 ２５％，永磁体涡流损耗降低 ５０％，效率提升 １０％。

关　 键　 词：集成式磁场调制电机；有限元法；调制谐波；永磁体涡流损耗；功率因数

中图分类号：Ｖ１９　 　 　 文献标志码：Ａ　 　 　 文章编号：１０００⁃２７５８（２０２５）０６⁃１２０８⁃０９

　 　 空天飞行器是一种能自由往返于稠密大气、临
近空间和轨道空间的新型可重复使用飞行器，具有

结构紧凑、飞行速度快、机动性能高、运行航时长等

特点，是未来航天运输系统的重要发展方向［１⁃４］。
作为空天飞行器高精度姿态控制的执行单元，

执行系统的性能直接决定了飞行器控制的动态品质

与综合效能［５⁃６］。 相比于液压执行机构，电动执行

机构用电缆取代液压管路，具有结构相对简单、无油

泄漏、操作性和维护性好等优点［７⁃９］，是飞行器执行

系统的首选方案。 然而，现有电动执行机构的基本

结构为电机带动机械传动链，这种架构下电机－减
速器串并联机构复杂、空间体积大，降低执行系统集

成度，无法满足飞行器空间结构约束下外形包络设

计；多级传动机构存在传动间隙，增大惯量与摩擦损

耗，影响执行系统精度、动态响应和带载效率，制约

飞行器机动性能的提升。 此外，机械传动链对复杂

力热环境的适应性差，在可靠性高、维护少的场合，
机械传动机构易卡死，增加舵面操纵失效风险，导致

飞行任务失败。 “电机－机械传动链”传统电动执行

机构方案性能进一步提升遭遇瓶颈，无法满足空天

飞行器新背景下执行系统小型轻质化、高动态、高可

靠的性能需求。 为解决机械传动引发的问题，英国

谢菲尔德大学提出了基于磁场调制原理的磁性齿

轮［１０⁃１１］。 相比机械齿轮，磁性齿轮利用永磁体实现

非接触磁传动，具有低噪声、免维护、过载保护、高精

度传动等优点，被视为机械齿轮的最佳替代品［１２］。
为进一步提升空间结构紧凑型，国内外学者提

出将永磁同步电机与磁性齿轮的高速转子进行有机

结合，形成磁场调制电机［１３⁃１４］。 根据集成程度，磁
场调制电机具有多种拓扑结构，集成度低的拓扑结

构具有高转矩密度与高功率因数等优势，但是存在

多层气隙和多个转子结构，加工装配复杂［１５⁃１７］。 集
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成度高的拓扑结构通常只有一层气隙和单个转子，
加工装配相对简单，但转矩密度与功率因数受到影

响［１８⁃１９］。 此外，该类电机是通过调制环的磁场调制

原理进行机电能量转换的，气隙中高频调制谐波含

量丰富、有效调制谐波幅值较低，因此存在永磁体涡

流损耗大、功率因数低的共性问题，这会显著增大永

磁体退磁风险与驱动控制器成本，限制磁场调制电

机在空天飞行器中的推广应用［１７⁃２２］。
空天飞行器应用背景下，作动系统体积受限，需

要具备高功率密度特性，以保证其输出能力，而提升

功率因数是实现驱动侧高功率密度的有效手段。 同

时，空天飞行器工作时力、热条件严苛，这就需要作

动系统具备低损耗特性，以保证运行的安全性。 故

本文对一种单气隙集成式磁场调制电机涡流损耗抑

制与功率因数提升方法开展研究。 首先，分析电机

调制谐波磁场组成，确定永磁调制谐波与定子电枢

调制谐波对电磁转矩的贡献。 其次，对电机损耗产

生机理进行研究，确定永磁体涡流损耗为主要损耗，
研究永磁体分块对其影响规律。 为优化气隙磁导波

形，提出 ２ 种改进的调制转子构型。 再次，从电机设

计和控制策略两方面出发，探讨功率因数影响因素，
为改善功率因数提供理论指导。 最后，研制样机，搭
建实验平台并进行实验测试，验证理论分析的正确

性和可行性。

１　 电机结构及谐波分析

１．１　 电机结构

本文研究的集成式磁场调制电机拓扑结构如图

１ 所示。

图 １　 集成式磁场调制电机拓扑结构

电机由定子与调制环转子两部分构成：在定子

上，将永磁体置于定子铁心内侧，省略一层气隙，简
化磁场调制电机结构；在转子上，将导磁块与转子铁

心做成一体，形成高机械强度调制环转子结构，降低

了加工难度，提高该类电机的工程实用性。
１．２　 谐波分析

设定永磁体极对数为 ｐｐ，定子电枢磁场极对数

为 ｐｓ，调制转子导磁块个数 ｚｍ，定子电枢磁场转速为

Ωｓ，调制转子转速为 Ωｍ。 根据磁场调制原理可知

ｐｓ ＋ ｐｐ ＝ ｚｍ （１）
Ωｓ

Ωｍ

＝
ｚｍ
ｐｓ

（２）

　 　 气隙中定子电枢调制谐波磁场极对数及转速为

ｐｓ（ν，ｌ） ＝ ｖｐｓ ＋ ｌｚｍ （３）

Ωｓ（ｖ，ｌ） ＝

ｐｓΩｓ ＋ ｌｚｍΩｍ

ｖｐｓ ＋ ｌｚｍ
－ ｐｓΩｓ ＋ ｌｚｍΩｍ

ｖｐｓ ＋ ｌｚｍ

ì

î

í

ï
ïï

ï
ïï

＝

　

（ ｌ ＋ １） ｚｍΩｍ

ｖｐｓ ＋ ｌｚｍ
，　 ｖ ＝ １，７，１３，…

（ ｌ － １） ｚｍΩｍ

ｖｐｓ ＋ ｌｚｍ
，　 ｖ ＝ ５，１１，１７，…

ì

î

í

ï
ïï

ï
ïï

（４）

式中， ｌ ＝ ０， ± １， ± ２， ± ３，…。
气隙中永磁调制谐波磁场的极对数及转速为

ｐｐ（ｈ，ｋ） ＝ ｈｐｐ ＋ ｋｚｍ ＝ ｈｐｓ － （ｈ ＋ ｋ） ｚｍ （５）

Ωｐ（ｈ，ｋ） ＝
ｋｚｍΩｍ

ｈｐｐ ＋ ｋｚｍ
＝

－ ｋｚｍΩｍ

ｈｐｓ － （ｈ ＋ ｋ） ｚｍ
（６）

式中： ｈ ＝ １，３，５，…；ｋ ＝ ０， ± １， ± ２， ± ３，…。
比较（３） 式与（５） 式、（４） 式与（６） 式，可推导

出当 ｐｓ（ｖ，ｌ） ＝ ｐｐ（ｈ，ｋ） 且 Ωｓ（ｖ，ｌ） ＝ Ωｐ（ｈ，ｋ），且 ｈ，ｋ，ｖ和 ｌ的
关系满足（７） ～ （８） 式，这些谐波相互作用产生恒

定电磁转矩，因此定义此类谐波为有效谐波。
ｈ ＝ ｖ ＝ １ （７）
ｋ ＋ ｌ ＝ － １ （８）

　 　 表 １ 给出了永磁调制谐波与定子电枢调制谐波

相互作用对电磁转矩的贡献情况，其中“１”代表它

们之间相互作用可以产生恒定的电磁转矩，“０”代

表它们之间相互作用不可以产生恒定的电磁转矩。
由表 １ 可见，有效谐波均由无调制转子时永磁磁场、
定子电枢磁场的基波调制生成。

·９０２１·
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表 １　 永磁调制谐波与定子电枢调制谐波

相互作用对电磁转矩的贡献情况

磁极对数 ｐｐ（１，０） ｐｐ（１，１） … ｐｐ（１，－１） … ｐｐ（３，０） …

ｐｓ（１，０） ０ ０ … １ … ０ …

ｐｓ（１，１） ０ ０ … ０ … ０ …

ｐｓ（１，－１） １ ０ … ０ … ０ …

ｐｓ（１，－２） ０ １ … ０ … ０ …

ｐｓ（５，０） ０ ０ … ０ … ０ …

ｐｓ（５，１） ０ ０ … ０ … ０ …

ｐｓ（５，－１） ０ ０ … ０ … ０ …

２　 涡流损耗研究

２．１　 损耗分布

由谐波分析可知，集成式磁场调制电机中存在

大量的谐波磁场，会产生谐波损耗。
第 ｐｐ（ｈ，ｋ） 对极的谐波磁场在永磁体、定子铁心

内的交变频率 ｆ１ 为

ｆ１ ＝
ｐｐ（ｈ，ｋ） × Ωｐ（ｈ，ｋ）

６０
＝

ｋｚｍΩｍ

６０
（９）

　 　 第 ｐｐ（ｈ，ｋ） 对极的谐波磁场在调制转子内的交变

频率 ｆ２ 为

ｆ２ ＝
ｐｐ（ｈ，ｋ） × （Ωｐ（ｈ，ｋ） － Ωｍ）

６０
＝

ｈｐｐΩｍ

６０
（１０）

　 　 第 ｐｓ（ｖ，ｌ） 对极的谐波磁场在永磁体、定子铁心内

的交变频率 ｆ３ 为

ｆ３ ＝
ｐｓ（ν，ｌ） × Ωｓ（ν，ｌ）

６０
＝

（ ｌ ± １） ｚｍΩｍ

６０
（１１）

　 　 第 ｐｓ（ｖ，ｌ） 对极谐波磁场在调制转子内的交变频

率 ｆ４ 为

　 　 ｆ４ ＝
ｐｓ（ｖ，ｌ） × （Ωｓ（ｖ，ｌ） － Ωｍ）

６０
＝

　 　 　

（ ｚｍ － ｖｐｓ）Ωｍ

６０
，　 ｖ ＝ １，７，１３，…

（ － ｚｍ － ｖｐｓ）Ωｍ

６０
，　 ｖ ＝ ５，１１，１７，…

ì

î

í

ï
ïï

ï
ï

（１２）

　 　 选取 ｐｐ ＝ １１，ｐｓ ＝ ３，ｚｍ ＝ １４ 方案进行电机不同

区域内磁场分布与损耗研究。 图 ２ ～ ３ 分别为调制

转子旋转一周时永磁体、定子铁心、调制转子内磁密

分布。 由图可见，空载与负载状态下各部分磁密的

变化频率是相同的，负载状态下磁密幅值大于空载

状态；当调制转子旋转一周时，永磁体、定子铁心内

的主要谐波磁场交变 １４ 次，调制转子内的主要谐波

磁场交变 １１ 次，与（９） ～ （１２）式相符。

图 ２　 永磁体与定子铁心内磁密分布

图 ４ 为空载损耗与制动转矩随转子转速变化曲

线。 由图 ４ 可见，空载时永磁体涡流损耗是电机的

主要损耗，最高可占总损耗的 ９３．３％，定子铁耗略小

于调制转子铁耗；制动转矩的绝对值随着调制转子

转速的增加而线性增大。 图 ５ 为恒定负载（１２ Ｎｍ）
下负载损耗随转子转速变化曲线。 由图 ５ 可见，当

　 　 　 　 图 ３　 调制转子内磁密分布　 　 　 　 　 图 ４　 空载损耗与制动转矩随 图 ５　 负载损耗随电机转速的变化

电机转速的变化

·０１２１·
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转子转速小于 ８００ ｒ ／ ｍｉｎ 时，铜耗是电机的主要损

耗，随转子转速增加，制动转矩增大，为克服制动转

矩，电机相电流由 ０ 增加至 ３． １Ａ，铜耗随之增大，
３ ２００ ｒ ／ ｍｉｎ下铜耗是 ４００ ｒ ／ ｍｉｎ 下铜耗的 １．７ 倍；当
转子转速大于 ８００ ｒ ／ ｍｉｎ 时，永磁体涡流损耗是电

机的主要损耗，比空载涡流损耗增加约 １ 倍；定子铁

耗略大于调制转子铁耗。
２．２　 永磁体分块对涡流损耗的影响

调制谐波在永磁体中的趋肤效应导致了集成式

磁场调制电机显著的永磁体涡流损耗。 图 ６ 为空载

与恒定负载条件下永磁体周向分块对永磁体涡流损

耗的影响。 由图 ６ 可见，永磁体周向分块可显著降

低空载与负载永磁体涡流损耗。 空载条件下，永磁

体周向分 ２ 块方案和 ３ 块方案的永磁体涡流损耗分

别为永磁体不分块方案的 ３０％与 １５％；恒定负载

（１２ Ｎｍ）下，永磁体周向分 ２ 块和 ３ 块方案的永磁

体涡流损耗分别为永磁体不分块方案的 ２５％与

１２％。 基于（９）式，可得第 ｐｐ（ｈ，ｋ） 对极谐波磁场对永

磁体的透入深度为：１７．１ ｍｍ（ｋ ＝ ± １），１２．１ ｍｍ
（ｋ ＝ ± ２），９．８７３ ｍｍ（ｋ ＝ ± ３），８．５５ ｍｍ（ｋ ＝ ± ４），
７．６５ ｍｍ（ｋ ＝ ± ５），６．９８ ｍｍ（ｋ ＝ ± ６）。 永磁体周向

分 ２ 块方案中，每块永磁体宽 １１．３５３ ｍｍ，可有效抑

制 ｐｐ（ｈ， ±１），ｐｐ（ｈ， ±２） 次调制谐波在永磁体中的趋肤效

应。 永磁体周向分 ３ 块方案中， 每块永磁体宽

７．５７ ｍｍ，可有效抑制 ｐｐ（ｈ， ±１） 至 ｐｐ（ｈ， ±５） 调制谐波在

永磁体中的趋肤效应。 因此，永磁体周向分块个数

越多，可抑制越多的调制谐波在永磁体中的趋肤效

应，永磁体涡流损耗越小。
图 ７ 为永磁体周向分块对空载制动转矩和负载

相电流的影响。 由图 ７ 可见，永磁体周向分 ３ 块方

案的空载制动转矩仅为永磁体不分块方案的 １０％。
在恒定负载（１２ Ｎｍ）条件下，随着调制转子转速增

加，电机相电流增加，增加的相电流是为了克服随转

速增加而增大的制动转矩；永磁体周向分块方案的

相电 流 显 著 小 于 永 磁 体 不 分 块 方 案， Ωｍ ＝
３ ２００ ｒ ／ ｍｉｎ时，永磁体周向分 ３ 块方案的相电流比

永磁体不分块方案降低了 ２５％。
图 ８ 为永磁体周向分块对电机效率的影响。 由

图 ８ 可见，永磁体不分块方案中，Ωｍ ＝ ４００ ｒ ／ ｍｉｎ 时

电机效率最高，为 ８０．０５％；当 Ωｍ＞４００ ｒ ／ ｍｉｎ，永磁体

涡流损耗呈指数级增大，电机效率快速下降。 对于

永磁体周向分块方案，随着调制转子转速增加，电机

效率先增大后趋于平稳；Ωｍ ＝ ２ ０００ ｒ ／ ｍｉｎ 时电机效

率最高，永磁体周向分 ２ 块和 ３ 块方案的最高效率

分别为 ８８．８４％与 ９２％。

图 ６　 永磁体周向分块对永磁体涡　 　 　 　 图 ７　 永磁体周向分块对制动转矩　 　 　 　 图 ８　 永磁体周向分块对电机

流损耗的影响 和负载相电流影响 效率的影响

２．３　 调制转子构型对涡流损耗的影响

由（９）式、（１１）式可知，若气隙磁导波形为理想

正弦波，永磁调制谐波在永磁体内的交变频率将变

为（１３）式，定子电枢调制谐波在永磁体内的交变频

率将变为（１４）式。 这种情况下，永磁体中高频调制

谐波将大大削减，这会有效抑制调制谐波在永磁体

中的趋肤效应，降低永磁体涡流损耗。

ｆ１ ＝
０，　 　 ｋ ＝ ０
ｚｍΩｍ

６０
，　 ｋ ＝ ± １

ì

î

í

ïï

ïï

（１３）

ｆ３ ＝
０ 或

２ｚｍΩｍ

６０
，　 ｌ ＝ ± １

ｚｍΩｍ

６０
，　 　 　 ｌ ＝ ０

ì

î

í

ï
ïï

ï
ï

（１４）

　 　 为降低气隙磁导中的谐波，本文提出 ２ 种改进

的调制转子构型，如图 ９ 所示。 其中，图 ９ａ）改进构
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型 Ｉ 中的调制转子外圆由 ｚｍ 个正弦形波形构成，图
９ｂ） 改进构型 Ⅱ 中的调制转子外圆由 ｚｍ 个圆弧波

形构成。

图 ９　 调制转子构型

图 １０ 为空载与恒定负载条件下不同调制转子

构型对永磁体涡流损耗的影响。 由图 １０ 可见，调制

转子改进构型Ⅰ与改进构型Ⅱ均可有效降低空载与

负载永磁体涡流损耗。 空载条件下，调制转子改进

构型Ⅰ与改进构型Ⅱ的永磁体涡流损耗分别为原构

型的 ６１．５％与 ７０％；恒定负载（１２ Ｎｍ）下，调制转子

改进构型Ⅰ与改进构型Ⅱ的气隙磁场谐波含量与改

进前相比分别降低了 １２％与 １５％，永磁体涡流损耗

分别为改进前的 ７３％与 ８０％，验证了理论分析的正

确性。

图 １０　 调制转子构型对永磁体涡流损耗的影响

图 １１ 为调制转子构型对空载制动转矩和负载

相电流的影响。 由图 １１ 可见，调制转子改进构型Ⅰ
与改进构型Ⅱ的空载制动转矩均小于原构型，分别

为原构型的 ６４％与 ７２％。 在恒定负载（１２ Ｎｍ）条件

下，调制转子改进构型的相电流均大于原构型，这是

由于调制转子改进构型在削减调制谐波含量的同

时，满足（７） ～ （８）式的调制谐波同样减少，也就是

贡献电磁转矩的有效谐波减少。 因此，为输出恒定

转矩，需增大电机相电流。 其中，改进方案Ⅱ中气隙

磁导的正弦性小于改进方案Ⅰ，其贡献电磁转矩的

有效谐波数量大于改进方案Ⅰ，因此，相同转矩转速

下，改进方案Ⅱ中的相电流小于改进方案Ⅰ。 Ωｍ ＝
３ ２００ ｒ ／ ｍｉｎ 时，调制转子改进构型Ⅰ与改进构型Ⅱ
的相电流分别比原构型增大 １２．５％与 ７．５％。

图 １１　 调制转子构型对制动转矩和负载相电流的影响

３　 功率因数研究

集成式磁场调制电机通过谐波磁场进行能量传

递，谐波幅值比较小，电机内部又存在漏磁现象，导
致功率因数低，电机性能下降。 本节中将对功率因

数的影响因素进行分析，研究其影响规律。
３．１　 输入电流相角对功率因数的影响

在不同相电流下，电机功率因数、电磁转矩随内

功率因数角的变化规律如图 １２ ～ １３ 所示。 由图可

见，在一定范围内，功率因数随着 Ψ 的增加而增大。
当 Ｉ＝ １０ Ａ，Ψ＝ ３０°以及 Ｉ ＝ ２０ Ａ，Ψ ＝ ６０°时，功率因

数可接近 １。 当 Ψ 在 ０° ～２０°范围内，电磁转矩随内

功率因数角增加而增大，Ψ ＝ ２０°的电磁转矩比 Ψ ＝
０°（ Ｉｄ ＝ ０）增加 ７％；当 Ψ 取值在 ２０° ～９０°时，电磁转

矩随内功率因数角的增加而下降；当 Ψ ＝ ４０°，电机

电磁转矩与 Ψ＝ ０°相等，而功率因数提升约 ２５％。

图 １２　 内功率因数角对功率因数的影响

·２１２１·
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图 １３　 内功率因数角对电磁转矩的影响

在不同相电流 Ｉ 下，电机永磁体涡流损耗、效率

随内功率因数角的变化规律如图 １４ ～ １５ 所示。 由

图可见，永磁体涡流损耗随着内功率因数角的增加

而显著降低。 当 Ψ ＝ ４０°，永磁体涡流损耗比 Ψ ＝ ０°
降低 ５０％。 随着内功率因数角增加，电机效率呈现

先增大后降低的趋势。 当 Ψ ＝ ４０°，电机效率比 Ψ ＝
０°提高 １０％。

图 １４　 内功率因数角对涡流损耗的影响

图 １５　 内功率因数角对效率的影响

３．２　 极对数匹配对功率因数的影响

固定定子电枢磁场极对数 ｐｓ ＝ ３，保持调制环转

子电磁转矩不变，图 １６ 给出了永磁体极对数改变时

功率因数与相电流的变化规律。 由图 １６ 可见，随着

永磁体极对数增加，功率因数先增大后减小；相电流

则是先减小后逐渐趋于平稳。 图 １７ 给出了永磁体

极对数改变时空载反电动势与空载气隙磁密基波幅

值的变化规律。 由图 １７ 可见，当永磁体极对数增

加，二者呈现相似的先增大后减小的变化趋势。 这

主要是由于当永磁体极对数和导磁块个数较小时，
电机调制效果差，功率因数较低；随着永磁体极对数

与导磁块个数增加，磁场调制效应变好，气隙磁密基

波幅值与空载反电势增大，相电流降低，功率因数增

大；而当永磁体极对数大于 ９ 时，继续增加永磁体极

对数与导磁块个数，永磁体间漏磁增大，导致气隙磁

密基波幅值变小，空载反电势幅值变小，功率因数也

变小。

图 １６　 永磁体极对数对功率因数和相电流的影响

图 １７　 永磁体极对数对空载反电动势和

空载气隙磁密基波幅值的影响

４　 试验验证

为验证理论分析的正确性与可行性，本文研制

了 １ 台单气隙集成式磁场调制电机原理样机，其试

验测试平台如图 １８ 所示。
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图 １８　 电机测试平台

图 １９ 为测试的功率因数随内功率因数角的变

化规律。 由图 １９ 可见，当内功率因数角在 ０° ～ ４０°
时，功率因数呈增大趋势，Ψ＝ ４０°的功率因数比 Ψ＝
０°提升 ７．３％；当内功率因数角大于 ４０°时，功率因数

显著降低。 实验结果表明，通过调节电机输入电流

相角可改善功率因数。

图 １９　 功率因数随内功率因数角变化曲线

图 ２０ 为电机空载损耗及制动转矩随电机转速

变化曲线。 由图 ２０ 可见，随着电机转速不断增加，
电机损耗增大，制动转矩绝对值增大，实测趋势与理

论分析一致。

图 ２０　 电机空载损耗及制动转矩随电机转速的变化曲线

５　 结　 论

本文对集成式磁场调制电机的涡流损耗抑制与

功率因数提升方法进行研究，结论如下：
１） 永磁磁场和定子电枢磁场基波调制出来的

谐波磁场才能产生恒定的电磁转矩。
２） 永磁体涡流损耗为电机的主要损耗，永磁体

周向分块方案可显著降低永磁体涡流损耗。 负载时

永磁体周向分 ２ 块和 ３ 块方案的永磁体涡流损耗分

别为永磁体不分块方案的 ２５％与 １２％，最高效率分

别提升 ８．８％与 １２％。
３） 提出 ２ 种改进调制转子构型：正弦形与圆弧

形表面方案，可通过优化气隙磁导波形调制转子改

进构型，有效消减调制谐波含量，进而降低永磁体涡

流损耗。 负载时正弦形表面方案与圆弧形表面方案

的永磁体涡流损耗分别为改进前的 ７３％与 ８０％。
４） 改变电机输入电流相角可同时优化功率因

数与永磁体涡流损耗。 当 Ψ＝ ４０°，电机电磁转矩与

Ψ＝ ０°相等，功率因数提升 ２５％，永磁体涡流损耗比

Ψ＝ ０°降低 ５０％，效率提升 １０％。
５） 通过匹配 ｐｓ，ｐｐ，ｚｍ，可提高电机功率因数。
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